






La suspension est activée, la dureté des 
ressorts est réglée à la convenance de 
l’utilisateur, les poignées de manoeuvre 
arrière sont démontées, les pieds abaissés 
et les supports d’aisselle viennent en contact 
léger sous les bras. Dans cette configuration, 
le déambulateur est manoeuvré au moyen 
des poignées avant.
Si l’utilisateur vient à perdre l’équilibre, son 
corps s’affaisse et ses aisselles viennent 
appuyer sur les supports faisant descendre 
le cadre dont les pieds viennent alors en 
contact avec le sol neutralisant ainsi les 
fonctions de roulement et guidage des 
roulettes, cet abaissement ayant pour 
conséquence de stabiliser l’ensemble.
Cette manoeuvre peut également être 
volontaire, l’utilisateur se contentant de plier 
légèrement les genoux.
Dans cette configuration, il est destiné aux 
personnes pouvant marcher mais sujettes à 
des pertes d’équilibre.

La suspension est désactivée, les poignées 
de manoeuvre avant sont démontées et les 
pieds relevés.
Il présente ainsi les caractéristiques d’un 
déambulateur classique poussé au moyen 
des poignées de manoeuvre arrière.
Dans cette configuration, il est destiné aux 
personnes pouvant marcher mais ayant 
besoin d’être sécurisées pendant leur 
marche.

CONFIGURATIONS

DEAMBULATEUR SIMPLE

DEAMBULATEUR STABILISATEUR
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